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Gestdo Integrada das Aguas Marinhas e Costeiras — PT02

Outcome#2 - Reforco da monitorizagdo das 4guas marinhas

Call Title: 4 - 1&D de sensores inteligentes e desenvolvimento de Plataformas de Monitorizagéo e testes de interoperabilidade

Rsultado Final
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Description

Classificagédo
Final (Pontos)

Posicdo no
Ranking

Recomendagéo do
Comité de Selecao

Aprovacéao do OP

Typel MarinEye - A prototype

for multitrophic oceanic

PTO2_Aviso4_oo17 | ™MOntoring

CIIMAR - Centro
Interdisciplinar de
Investigacao
Marinha e
Ambiental

Instituto Portugués do Mar e da Atmosfera, I.P. (IPMA)
Instituto Politécnico de Leiria (IPL)

INESC TEC - Instituto de Engenharia de Sistemas e
Computadores, Tecnologia e Ciéncia

373.867 €

373722¢€

317.664 €

MarinEye ira desenvolver um inovador sistema auténomo multitréfico com sensores adequados e autonomia e robustez
suficientes para melhorar a monitorizagéo integrada de parametros fisico-quimicos e biolégicos do meio marinho.
MarinEye fornecera informacdes que nao poderiam ser obtidas por satélites ou aeronaves, através do aumento das
capacidades de acompanhamento efetuadas por navios, AUV, e plataformas oceanicas e costeiras (fixas ou méveis), e
observatorios. Além disso, este sistema ira contribuir para a avaliagao do estado ambiental do meio marinho nacional em
areas oceanicas remotas (por exemplo, 0s i dep i Quando 0 sistema autdnomo
multitréfico vai ser instalado e usado em varios 6rios marinhos, a Estacéo Observagao de Cascais.
(area de costeiro), http:// t.nmfs.noaa Pl on/ i >__iberian- Portugal is /), a
Estagdo de Observagao das Berlengas (area marinha protegida), nas boias do Observatério Oceanico “RAIA” (mar aberto).
Uma vez em funcionamento, os dados obtidos pelo sistema MarinEye seréo divulgados num ambiente comum de partilha|
de informagéo, através do né nacional de integragao e partilha de informagao sobre o mar (NIPIM@R).

4,070

Selected

30-07-2015

Type! Monitoring of Marine

Protected Areas

pT02_Avisos_ooos | (MOMP&)

WavEC Offshore
Renewables
(WaveC)

UAVision - Engenharia de Sistemas, Lda

Runde
Envrionmental
Centre AS (REC) -
Norway

364.192€

364.192€

309.563 €

A vigilancia do ambiente marinho € uma tarefa essencial, mas devido a grande area a ser coberta, a utilizagdo de técnicas
tradicionais tem demonstardo ser uma tarefa morosa e dispendiosa. Portanto, a monitoriza¢do do ambiente marinho
tem que evoluir para o desenvolvimento de ferramentas com capacidade de monitorizagao a longo prazo, fornecendo
dados para uma gestdo equilibrada e atempada dos recursos. Estas a¢des sdo cada vez mais incentivadas e apoiadas em
varios quadros legais (por exemplo, Convencéo OSPAR e da Diretiva-Quadro Estratégia Marinha). Esta proposta tem
como objetivo desenvolver e instalar trés estagdes piloto para monitorizar 3 Areas Marinhas Protegidas e testar a sua
integragéo através do desenvolvimento de um protocolo comum que permite a divulgacéo de informagdes através no
ambiente comum de partilha de informag&o sobre o mar. As plataformas instaladas serdo capazes de obter informacdes,
operar por longos periodos de tempo na area do Atlantico, e aumentar a capacidade de monitorizar o ambiente marinho
de forma integrada. O grupo-alvo do projeto sdo a DGPM e DGRM e outras instituicdes que podem necessitar de
informacdes de dados de longo prazo.

0 projeto sera promovido pelo WavEC em parceria com UAVision e Centro Ambiental Runde (REC). WavEC e UAVision
estiveram no de uma de monitoriza¢do para o projecto KIC-OTS financiado pelo
CCl-InnoEnergy. REC tem uma grande experiéncia e conhecimento sobre a monitorizacédo do ambiente marinho. Esta
parceria permite a melhoria e o desenvolvimento de um plano de monitorizacéo de areas marinhas protegidas de uma
forma equilibrada e integrada. Além disso, ird promover a partilha de informacéo e conhecimento entre os parceiros e
fortalecer as relagdes bilaterais.

3,688

20

Not selected for
funding (Financial
allocation not
available)

DIPMAR —

Typel Desenvolvimento e
Interoperabilidade de
Plataformas flutuantes
PT02_Aviso4_0008 e submersas de
observacdo MARinha

Instituto de
Ciéncia e Inovagéo
em Engenharia
Mecénica e
Engenharia
Industrial

273309 €

273309 €

232313€

O projeto DIPMAR — Di i e il de flutuantes e de 0
MARinha, foca 0 aumento do desempenho e da capacidade da monitorizagdo do ambiente marinho, defende um reforco
na capacidade de intervencdo nos instrumentos gréficos, bem como na i das diversas
plataformas em operagéo e a desenvolver, tendo como meta a criagéo de redes-piloto de observatérios marinhos fixos,
com especial énfase na disponibilizagdo de dados relativos a zona Norte de Portugal. Na regido em causa situam-se
reservas piscatdrias e recursos naturais de elevada importancia e plataformas flutuantes que seréo utilizadas para efeitos
de teste de comunicacao de dados. A observagéo e vigilancia do meio maritimo requer a utilizacdo de um grande nimero
de plataformas (Boias, Landers , Gliders, AUV, etc.) que permitem explorar e monitorizar os ecossistemas. No &mbito do
projeto seré desenvolvido uma plataforma submersa Lander para operar no fundo do mar.

3,453

30

Not selected for
funding (Financial
allocation not
available)

Type | PORTUM- Sistema de
monitorizagéo das
condi¢Bes maritimas
PT02_Aviso4_0012 para zonas costeiras

Composite
Solutions LDA

Universidade de Aveiro

365.252 €

346.774 €

294758 €

Portum sera uma nova plataforma de informagéo das condi¢des de mar perto da zona costeira, desenvolvido por
Composite Solutions, i apoiada pela Universi de Aveiro e com o apoio logistico das Administracdes do
Porto de Aveiro e do Porto da Figueira da Foz e a Camara Municipal de Peniche. O principal objetivo do Portum é
trabalhar como uma plataforma de entrega de dados maritimos costeiros, fator que se identificou como um beneficio
cientifico e gico e motor do i ico dos sectores portudrio, da pesca e do turismo. Para
garantir a obtencao de i em tempo real e de dados marinhos costeiros, o projeto Portum visa
desenvolver dispositivos de monitorizacdo maritima inovadores e competitivos que monitorizam de forma eficiente in
situ as condicdes fisicas do estado do mar, contribuindo para uma simplificagédo dos meios utilizados na aquisi¢do,
transmissdo e divulgacdo de dados. Os dados serdo integrados no ambiente comum de partilha de informagéo sobre o
mar (IPMA, IH, institutos de i igacdo e universi e estardo iveis através da internet para diferentes

il finais, como os i de surf, p , entidades portuarias e comunidade cientifica. Portum
ajudara a reforcar o controlo do ambiente aquatico Portugués, particularmente na faixa costeira da NUT Il - Centro, e

um valor para a regido de Aveiro, Figueira da Foz e Peniche, locais para os quais ndo

existe qualquer paraa a0 e para onde esta planeada a instalacéo das boias no &mbito
deste projeto.

2,773

20

Not selected for
funding (Financial
allocation not
available)

M@RNET -

Type | plataforma de
monitorizacdo e
partilha de dados de
PT02_Aviso4_0014 redes de observacéo
do mar

INESC Porto -
Instituto de
Engenharia de
Sistemas e
Computadores do
Porto

Instituto Hidrogréfico

317.844 €

317.844€

270.167 €

M@RNET atende a um dos principais objetivos do N6 de integracéo e partilha de informagéo sobre o mar (NIPIM@R),
aumentando a capacidade de monitorizagdo do oceano com a implementacéo de uma infraestrutura de servigos para a
divulgacdo de um vasto conjunto de dados de observacao e previsdo. Estes dados séo fornecidos por uma estrutura
crescente de redes de observacdo heterogéneas e modelos de previsdo no Instituto Hidrografico. Compreende: 1)
Expansdo das redes de observagao i 2) D de servigos i peraveis; 3) D i do
acesso a dados em tempo real de util alvo; 4) T ia de i e tecnologia para um ambiente de
exploragdo no Instituto Hidrogréfico para operacéo a longo prazo; e 5) A sensibilizagéo do publico e outras partes
interessadas.

A monitorizagdo de resultados estara disponivel através dos testes de it il e o uso de apli As
relagdes bilaterais sdo reforgadas através da ia de i e i conjunto.

M@RNET visa reforcar uma rede de monitorizagéo operacional marinha e permitir a divulgacdo de dados de observagéo
e previsdo.

M@RNET ird instalar:

- Um novo local de observagdo com os instrumentos disponibilizados por outro projeto e uma boia adquirida por um dos
parceiros do projeto;

- Um sistema de cdmara de 360 graus para a monitorizacdo do trafego de navios numa boia existente;

- 2 servigos de acesso, respetivamente, dados de observacéo e previsdo de 3 redes de observagdo e um modelo numérico;
-2 ] alvo para 0 acesso aos dados de observagéo e previsao.

2,305

Not selected(score
under 2,5
points)

Type Il SOCO - DRONE - Sistema
de Obervagao Costeira e|
Oceénica baseada em
PT02_Aviso4_0011 Drones

UAVision -
Engenharia de
Sistemas Lda

DEIMOS Engenharia, SA

Instituto Hidrografico

371.281€

371.281 €

315589 €

0 principal objetivo do projeto € melhorar a capacidade maritima nacional de monitorizagao ambiental em areas
oceanicas remotas implementando um sistema de baixo custo que 0s veiculos nao i i (VAV) e
sensores (sensor de planador agua a i NS 'y altimetria, camara Gtica e AIS) e uma
estagdo terrestre dedicada. O projeto devera conceber, desenvolver, testar e demonstrar no banco Gorringe (150 milhas
WSW do Cabo de Sao Vicente, proposta para Area Marinha Protegida) o uso de alta resisténcia 2 plataformas de asa fixa
UAV, com base na plataforma existente UAVision adaptada para monitorizagao remota dos oceanos. UAV vai voar de
forma colaborativa e complementar em rede para obter e transmitir dados (telemetria, sensores, etc.) para e da estagdo
terrestre, permitindo obtencéo de atividade humana e os dados ambientais a serem divulgados via NIPIM@R. O projeto
esté alinhado com a Estratégia Nacional para o Mar, reunindo o i dolHeas égias i de
UAVision e Deimos, visando a implementagao, num futuro préximo, em maior escala e com impacto significativo, nas
operagdes maritimas portuguesas em termos de capacidade, custo e eficiéncia.

4,160

10

Selected

17-07-2015

Typell MEDUSA_DS - OPENING

THE DEEP SEA

PT02_Aviso4_0013 | TRONTER

CEIIA - CENTRO
PARA A
EXCELENCIAE
INOVAGAO NA
INDUSTRIA
AUTOMOVEL

Instituto Superior Técnico

Instituto do Mar - IMAR

Instituto Portugués do Mar e da Atmosfera, I.P. (IPMA)

Estrutura de Missdo para a Extenséo da Plataforma
Continental

Argus Remote
Systems AS
(Norway)

377.387€

377.387¢€

320.779 €

[o] i eo i 6gico séo i como os principais pilares da Estratégia Nacional
para o Mar. Para implementar essa estratégia e para atingir e manter um bom estado ambiental sera fundamental
aumentar a capacidade operacional em alto mar, de forma rentéavel, de modo a complementar os instrumentos
existentes ao nivel da e i de aguas p! O projeto MEDUSA_DS visa proporcionar as partes|
interessadas nos dominios da ciéncia e tecnologia um sistema de veiculos cooperativos autdnomos capazes de apoiar as
necessidades logisticas de luz em operagdes em profundidades até 3000 m em areas ocednicas remotas. O sistema ira
apoiar os processos de tomada de decisdes relacionadas com as politicas de gestdo e conservagdo dos recursos marinhos
no contexto da 0 e apr avel do fundo do mar sob jurisdicdo nacional. O sistema previsto
tera como base um sistema AUV com experiéncia p p pelo IST, todos os parceiros no
processo de aumento do conhecimento no alcance do fundo do mar. O projeto iré beneficiar da experiéncia comprovada
do parceiro ARGUS (NO) ao nivel dos veiculos operados remotamente em alto mar.

4,150

20

Selected

11-09-2015

GradRun -
Implementation of a
gradient monitoring
with a multi-robot
system

Type ll

PT02_Aviso4_0003

Instituto

Portugués do Mar

e da Atmosfera,
P. (IPMA)

CIIMAR - Centro Interdisciplinar de Investigacdo Marinha e
Ambiental

INESC TEC - Instituto de Engenharia de Sistemas e
Computadores, Tecnologia e Ciéncia

Instituto Politécnico de Leiria (IPL)

412.058 €

377.385€

320.777€

0 objetivo deste projeto é um sistema auto6 de multi-robots capaz de detectar e mapear gradientes no
oceano, tais como frentes de afloramento e plumas de rios. Um bom conhecimento sobre a natureza e extenséo destes
0 é de importa no estudo dos ecossistemas marinhos e dos processos oceanograficos que
controlam a sua dinamica e estrutura. Para além disso, para modelar e prever adequadamente os processos biofisicos no
oceano, mesmo a luz das alteracdes climaticas, é necessario monitorizar e mapear estes gradientes oceanicos. O projeto
ira permitir a recolha de dados fisicos, quimicos e ecol6gicos relevantes para consolidar o conhecimento atual sobre
frentes e outros gradientes oceanicos.
No ambito de aplicacéo da Directiva-Quadro Estratégia Marinha (DQEM), Portugal propde um programa de
monitorizacdo para a avaliagdo continua do estado ambiental das 4guas marinhas e actualizagdo periodica das metas
ambientais. Estas acgdes p! contribuir para a p 30 do patriménio natural de Portugal e as actividades
econoémicas ligadas ao meio marinho. Neste sentido, o projeto cumpre o objectivo EEE PTO2 - Call 4, contribuindo para o
de e tecnologias de &0 do ambiente marinho, que irdo melhorar o
Tt parao i de égias marinhas conducentes a i 40 da DQEM
nas aguas marinhas portuguesas.

3,960

30

Not selected for
funding (Financial
allocation not
available)

Type ll ARTOS - Na advanced
Networked Robotic
System Tool for Ocean
PT02_Aviso4_0007 Tele-Science

Faculdade de
Engenharia da
Universidade do
Porto

Instituto Superior Técnico

IMAR - Instituto do Mar

376.615€

376.615€

320.123 €

Esta proposta é relativa ao e a0 (TRL6) de uma rede robdtica avancada
para teleciéncia no mar. Neste &mbito sera desenvolvido um conjunto de ferramentas de software de facil utilizagdo -

Tel -com as de recolha e 40 em tempo quase real, e através do n6 nacional de’
partilha de informacao sobre o mar (NIPIM@R), de informagdes importantes para a gestdo e monitorizagdo do meio
marinho.

A demonstracao final tera lugar nos Acores, envolvendo um niimero de veiculos robéticos autonomos (aéreos, de
superficie e submarinos) capazes de coletar de forma auténoma e cooperativa dados de sensores (video, multifeixe de
alta resolugao, scan lateral, e dados CTD). O operador de teleciéncia tera a capacidade de construir os planos de missao
para os veiculos robéticos usando premissas de alto nivel e também mudar o cenario de missao em voo de acordo com os|
eventos especificos percetiveis.

3,815

Not selected for
funding (Financial
allocation not
available)

Type Il SEA CARE: Sea maritimg
Awareness based on
Collaborative uAv
PT02_Aviso4_0006 monitoRing tEam

TEKEVER
AUTONOMOUS
SYSTEMS LDA.

Secretaria Regional do Mar, Ciéncia e Tecnologia -
Inspeccéo Regional das pescas

377.304 €

377.304 €

320.708 €

SEACARE propde a disponibilizacéo de informagdo mais precisa e mais frequente para as diferentes partes interessadas e
fornecendo recursos para monitorizar eventos isiveis. SEACARE posil como um para o uso
de sistemas autdnomos como recursos operacionais ageis, flexiveis e auto coordenagao no contexto descrito. O projeto
propde sensores e i para fornecer UAV com todas as funcionalidades que Ihes
permitam itorizar areas marinhas p idas e obter il es de fontes ja i no Oceano Atlantico, bem
como fornecer dados recolhidos pelos proprios AUV durante a sua missao.

SEACARE baseia-se na capacidade da TEKEVER em desenvolver UAV (TEKEVER é o promotor do projeto), juntamente com
o profundo conhecimento e sensibilidade da Secretaria Regional dos Acores neste dominio.

3,095

Not selected for
funding (Financial
allocation not
available)




Type lll

PT02_Aviso4_0005

BLUECOM+ -
Connecting Humans and|
Systems at Remote
Ocean Areas using Cost-
effective Broadband
Communications

INESC TEC -
Instituto de
Engenharia de
Sistemas e
Computadores,
Tecnologia e
Ciéncia

Instituto Portugués do Mar e da Atmosfera, I.P. (IPMA)

MARLO, AS
(Norway)

309.348 €

309.318 €

262.920 €

0 oceano e a Economia Azul sdo as principais prioridades em Portugal e na Unido Europeia, como expresso na Diretiva-
Quadro Estratégia Marinha (DQEM), Estratégia Nacional para o Mar 2013-2020, e Plano de Agdo da Comissao Europeia
para uma estratégia maritima no Espago Atlantico (2013). O imenso territorio oceanico de Portugal e o seu potencial para
a Economia Azul compreende o aumento da atividade no oceano.

0 apoio a esta atividade exigira comunicagdes mdveis através da internet para conectar os utilizdores e os sistemas
existentes em dreas remotas do oceano, em alternativa a HF/VHF e comunicagdes por satélite.

0 projeto BLUECOM + visa o desenvolvimento de uma solugéo de i que irdo acesso a
internet de baixo custo de dispositivos em areas oceanicas remotas, usando tecnologias de acesso sem fios. O projeto
incluira a especificagdo, implementagéo e testes de laboratério da solugdo de comunicagdes para alcangar um prototipo a|
ser demonstrado numa area remota do oceano. Os grupos-alvo BLUECOM + incluem: cientistas e pesquisadores;
funciondrios puablicos/administracao publica; sistema de gestdo de aguas marinas e costeiras; pesca, aquicultura e
industria do pescado; biotecnologia Marinha, recursos minerais e energéticos marinhos.

A parceria com a IPMA(PT) e MARLO (NO) proporcionaré aos utilizadores finais os requisitos de comunicagdes, 0s meios
para os testes no mar, o conhecimento sobre o meio marinho, e os i parao da e
avaliagdo de impacte ambiental. MARLO ira desempenhar um papel fundamental no estabelecimento e promogéo de
uma ponte entre a realidade Norueguesa e a realidade Portuguesa e contribuira para fortalecer as relagdes bilaterais.

4,595

Selected

17-07-2015

Type lll

PT02_Aviso4_0016

Networked Ocean -
Networked ocean and
vehicles for
communications and
data collection in
remote oceanic areas

Faculdade de
Engenharia da
Universidade do
Porto

Instituto Portugués do Mar e da Atmosfera, I.P. (IPMA)

Centro de Investigacéo Naval - CINAV

372321 €

372297¢€

316.452 €

0 projeto é relativo ao desenvolvimento e demonstragéo no mar de um sistema de veiculo para comunicagéo e recolha
de dados em éreas oceanicas remotas. O sistema é composto por um veiculo auténomo de superficie de longa resisténcia
(ASV), veiculos autd icos de longa éncia (AUV), veiculos paciais ndo tripulados de longo
alcance (UAV), helikites e estagdes de controlo. O ASV € simultaneamente um ponto de acesso a comunicagdes e uma
base de acoplamento (por AUV), operacional 24/7 em éreas remotas do oceano. O ASV suporta protocolos de rotas
inteligentes para comunicagéo direta, através de relés UAV persistentes, ou a transferéncia de dados retardada para
controlar estagdes. As estacdes de controlo fornecem capacidades avancadas de planeamento e controlo de execugéo,
bem como a divulgacéo dos dados. O sistema suporta protocolos de interoperabilidade para permitir a expansao para
veiculos de terceiros.

0 projeto é organizado em 6 grupos de trabalho: 1: Sistemas de gestéo e projeto de engenharia; 2: Comunicacao e inter-
operabilidade; 3: Sistemas de veiculos nao tripulados; 4. Estagdes de controlo navio/terra; 5: Integracao de sistemas e
testes; e, 6: Demonstragdo no mar. O projeto baseia-se na & cientifica e deum
consorcio de FEUP (lider), IPMA, e da Marinha Portuguesa, de Portugal e AMOS, da Noruega.

4,325

Selected

11-09-2015

Type lll

PT02_Aviso4_0009

Surveying Human
Activities in Remote
Marine Environment
(SHARE)

Instituto

Portugués do Mar

e da Atmosfera,
P. (IPMA)

Xsealence- Sea Technologies S.A.

Direcéo-Geral de Recursos Naturais, Seguranca e Servigos
Maritimos (DGRM)

375588 €

374930 €

318.691 €

0 projeto pretende melhorar a capacidade nacional de monitorizagdo do meio marinho, através do apoio ao Sistema
MONICAP (MONItorizagdo Continua das Atividades da Pesca) instalado a bordo das embarcacdes de pesca que operam
em toda a ZEE Portuguesa 0 objetivo € recolher dados sobre a atividade da pesca, através do fornecimento de servicos
de em as Ges existentes via satélite, permitindo recolher, registar e transmitir dados
sobre a atividade da pesca em maior quantidade e qualidade e a um custo inferior.

tend as arias que permitam a comunidade cientifica explorar essa informagao em
conjunto com a informacéo do diario de pesca eletrénico.
A proposta contribui assim de forma direta para as metas ambientais da DQEM definidas para o Continente e plataforma
continental estendida, através da conceco, reformulagao e gestao das redes de monitorizagao que permitam recolher
informagéo de suporte sobre a relagéo entre as pressdes humanas e o estado dos ecossistemas.
0 desenvolvimento do sistema proposto vai permitir, por um lado, aumentar a capacidade de reporte através da
transmissao de dados utilizando sistemas de comunicagdes alternativos ao satélite, onde os custos de infraestrutura e
comunicages séo acentuadamente mais baixos que os atuais, e simultaneamente, vai permitir facilitar a
operacionalizagdo no acesso externo aos dados das Ges de pesca pela i cientifica.
No seu todo, os resultados a alcangar pelo projeto ibuira parao das égi
marinhas conducentes ao BEA.

3,238

30

Not selected for
funding (Financial
allocation not
available)

Type Il

PT02_Aviso4_0001

AtlanticLink

QUARKSON, LDA

377.388€

377.388€

320.780 €

0 projeto AtlanticLink incide no desenvolvimento, construgao e tesle deum slstema de comunicagoes, utilizando uma
plataforma aérea nao tripulada de longa ia e off-th

De uma forma sucinta, a Quarkson pretende alcangar os seguintes objetivos técnico- clentmcos

1. Desenvolver/Otimizar uma plataforma aérea nao tripulada de alta altitude e de grande envergadura, com capacidade
de voar por longos periodos de tempo e de cobrir vastas areas do Atlantico;

2. Disponibilizar um sistema de comunicagdes inter-plataformas aéreas de longo alcance utilizando off-the-shelf
comunication equipment ;

3. Assegurar comunicagao entre o AtlanticLink e os dispositivos de comunicacao, e plataforma de dados (em terra e no
mar);

4. Utilizagéo de redes ad-hoc de comunicagdo UHF, VHF ou Micro-ondas, para garantir excelente eficiéncia na
comunicagéo;

Complementarmente, com este projeto, a empresa ambiciona tornar-se competitiva na producéo das plataformas de alta|
altitude e promover a sua comercializagao no mercado europeu.

3,053

20

Né&o selecionada para
financiamento
(Dotacdo financeira
insuficiente)

Type IV

PT02_Aviso4_0015

ENDURE - Enabling Long:
Term Deployments of
Underwater Robotic
Platforms in Remote
Oceanic Locations

INESC TEC -
Instituto de
Engenharia de
Sistemas e
Computadores,
Tecnologia e
Ciéncia

Instituto Portugués do Mar e da Atmosfera, I.P. (IPMA)

MARLO, AS
(Norway)

256.680 €

256.655 €

218.157€

0 programa PT02 visa alcangar um bom estado ecolégico, em conformidade com a Diretiva-Quadro Estratégia Marinha e
um dos esperados consiste no for i da i de monitorizagdo mével remota oceanica através
da introducdo de plataformas de apoio inovadoras. Essas plataformas em dreas remotas do oceano compreendem varios
desafios, nomeadamente em matéria de disponibilidade de energia.

ENDURE visa projetar, construir e testar uma solugdo em veiculos submarinos auténomos (AUV) para recarregar as suas
baterias sem fio perto de uma estacao de carga subaquética, utilizada em areas oceénicas remotas, incluindo em
profundidade. Ao evitar acoplamento mecanico complexo, a solugdo proposta requer reduzida manutencéo, sendo
portanto de baixo custo, e permitira a operagéo de longo prazo em locais remotos do oceano. A solugdo proposta
consiste numa estacao de carga subaquatica ancorada ao fundo do mar e também ligada a uma plataforma de superficie
que gera energia através de fontes de energia renovéveis.

0 consorcio liderado pelo INESC TEC envolve o IPMA (PT), que forneceré dados sobre as necessidades dos utilizadores e
especificagdes, Composite Solutions (PT), que ira desenvo\ver a platafnrma de superficie e sistema de amarragéo e
MARLO (NO), que fornecera dados sobre a i i de finais e i de cenarios
de negdcios de 40, bem como 40 e promogdo dos do projeto.

4523

10

Selected

17-07-2015

Type IV

PT02_Aviso4_0002

POWERS - Platform for
Offshore Wind Energy
and Remote
Surveillance

Omnidea Lda

Instituto Portugués do Mar e da Atmosfera, I.P. (IPMA)

Norut Tromsg,
(Northern
Resuearch
Institute Tromsg)

312414 €

312.046 €

265.239 €

O projeto ira produzir uma plataforma protétipo inteligente auténoma com recursos de servicos de energia, bem como
instalagdes de monitorizagdo e vigilancia para apoiar 0 a gestdo costeira e maritima em Portugal, contribuindo para o
objetivo de alcangar o bom estado ambiental das dguas marinhas da UE até 2020, de acordo com a Diretiva-Quadro
Estratégia Marinha. O objetivo do projeto é adaptar o sistema de energia edlica Omnidea e para demonstrar, no TRL 6, 0
beneficio para o IPMA no i de energia para des aquicolas e com o Norut, observar e controlar
regimes de ondas, a proliferacéo de algas e medir parametros meteorol6gicos de cerca de 250 metros acima, a fim de
melhor compreender e melhorar as cond 0es de operacionalidade de aquiculturas em mar aberto.

A parceria promove sinergias e de i entre as di inas em uma atividade estratégica
contribuindo significativamente para manter as economias locais, geragéo de riqueza e de emprego na zona costeira.

3,743

20

Not selected for
funding (Financial
allocation not
available)

Type IV

PT02_Aviso4_0010

TIED24-7 - Transmissdo
Inteligente de Energia
elétrica e Dados 24-7
para veiculos
auténomos submarinos

Instituto de
Ciéncia e Inovagédo
em Engenharia
Mecénica e
Engenharia
Industrial

237.291€

237.291€

201.697 €

0 objetivo do projeto TIED24-7 (Transmissdo Inteligente de Energia elétrica e Dados 24-7 para veiculos auténomos
submarinos) é o de um sistema intelit de I de energia para AUV com capacidade de
manobra, do tipo “docking station”, integrando capacidade sensorial com vista a manter-se operacional durante 24h/dia,
7dias/semana, concebido de forma modular para ser instalado em qualquer tipo de infraestrutura oceanica flutuante. Em
resumo o projeto TIED24-7 pretende fornecer um servico de energia para apoiar plataformas inteligentes para a recolha e|
disseminagao de dados do meio marinho e das atividades humanas em areas oceénicas remotas, o qual sera
demonstrado em ambiente relevante (TRL 6) e devera permitir as plataformas inteligentes do tipo AUV a capacidade de,
entre outros: operar no Atlantico; operar por longos periodos de tempo; gerar energia, recolher dados e disseminar
dados para as estacdes terrestres ou plataformas inteligentes.

3,128

Not selected for
funding (Financial
allocation not
available)

Total - Selected for funding

2.060.884 €

2.060.660 €

1.751.561 €

Total - Not Selected for funding

3.789.255 €

3.735.078 €

3.174.816 €

Total

5.850.139 €

5.795.738 €

4.926.377 €




